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Démonstration de sécurisation et protection d'un plan d'eau 
dans le cadre de grands évènements 

Consortium  SeaOwl

06 octobre 2021, Port Pothuau
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Consortium

Un consortium d’acteurs référents et complémentaires 
du tissu industriel local

Ballon à hélium pour la 
surveillance aérienne

Savoir-faire en sécurité/sûreté maritime:
Défense à vue, tenue de situation et gestion 

de missions drone

Robotique marine et sous-marine
Systèmes multirobots

Traitement données imagerie sonar

Exploration sismique
Bouées tractantes autonomes

Electronique et automation marine
Opérations à la mer et support à la flotte

Solutions optroniques pour usages 
complexes en milieu exigeant
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T E C H N O L O G Y S O L U T I O N S
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T E C H N O L O G Y S O L U T I O N S

PME technologique qui conçoit, développe, installe et maintient des équipements 
et systèmes innovants pour la défense et la sécurité maritime

75% du chiffre d'affaires à l'exportation (Royaume-Uni, Italie, Norvège, Maroc, 
Arabie Saoudite, Corée du Sud, Nigeria, Malaisie, RDC, EAU, Djibouti, etc.)

25 % du chiffre d'affaires consacré à la R&D

Certification ISO:9001-2015

Une société du groupe SEAOWL depuis 2019

Produits et activités
– Désignateurs d’objectif portables

– Système de protection maritime VMAS, 

– Système de drones navals de surface

30 ans d’engagement dans la protection maritime
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T E C H N O L O G Y S O L U T I O N S
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T E C H N O L O G Y S O L U T I O N S

Le Groupe

32 41300 100 

M$

Services
▪ Naval

• Training (commandos, équipages, tirs sur cible, etc.)

• Qualification d’équipements

• Essais en Mer

▪ Action de l’état en Mer
• Sauvetage

• Anti-pollution

▪ Offshore, énergie
• Installations complexes, Commissioning

• Operations & maintenance

▪ Télé-opérations & drones

Systèmes
▪ Désignateurs d’objectif

• QPD / IPD : Intuitive Pointing Device

▪ Sécurité / Sûreté maritime
• VMAS : Vessel Monitoring & Alert System

• DMAS : Drone Monitoring & Alert System

Présence internationale

Chiffres clés

Armateur
▪ Bâtiments plastrons

• VN Rebel (Toulon)

• VN Partisan (Brest)

▪ Bâtiments de soutien et 
d’assistance affrétés (BSAA)

• VN Pionnier (Toulon)

• VN Sapeur (Brest)
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T E C H N O L O G Y S O L U T I O N S
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T E C H N O L O G Y S O L U T I O N S

VMAS – Vessel Monitoring & Alert System

– Solution opérationnelle pour la supervision du trafic et la 

gestion des activités de sites maritimes (côtes, entrée de 

port, sites offshore / onshore)

– Acquisition et pistage multi-senseurs jusqu’à 1000 navires

– Gestion à distance multisites à partir d’un centre 

opérationnel

DMAS – Drone Monitoring & Alert System
– Module du VMAS permettant la supervision multi-drones de 

sécurité / sûreté

– Contrôleur de missions hétérogènes (patrouille, escorte, 

identification, interposition, etc.)

– Système agnostique des types de drones et de leurs finalités

Nos solutions de surveillance maritime
C

1
0
0
8
2
-0

0
  

3
9
-0

2
 0

2



T E C H N O L O G Y S O L U T I O N S
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T E C H N O L O G Y S O L U T I O N S

Système de drones de sûreté

Essais du canon à eau asservi

Essais de navigation à haute vitesse / 40nds

Système de drones de sûreté
– Management intégré de drones instrumentés pour la sûreté maritime

– Missions adaptatives

– Réactions graduées
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ROV
Robots subaquatiques télé-opérés

- 4 modèles: Observer, Guardian, mini 
Tortuga, Tortuga

- De 150 à 500 m de fond
- De 7 à 42 kg
- Jusqu’à 4 nœuds de courant
- De 250 à 3400 m d’excursion

USV
Drones de surface

- 3 modèles: Catarob, Cat-
Surveyor, SeaCAT

- De 1.7  à 6.8 m
- De 45 à 1200 kg
- De 4 h à 8 jours d’autonomie
- Déploiement de ROVs et de 

drones aériens

Régies vidéo sous-marines

- 1 à 4 caméras
- Eclairage intégré
- Versions vidéo + audio
- Versions tractées

CONCEPTEURS, FABRICANTS ET 
PRESTATAIRES DE SERVICES



Prestations

Sur mesure

8

8

Stations d’arrimage pour 
AUV

Micro Dredger: Pompage de 
sédiments contaminés

TORPEDO: AUV pour 
canalisations jusqu’à 5 000 

m

ROBIS: inspection de 
ballasts

Barrages Portuaire Tunnels et galeriesCanalisations



Drones de surface 

au service de 

l’imagerie sous-marine

Conception et Prestation de services



Acquisition sismique marine grâce à l’utilisation d’une flotte de navires de surface 
autonomes

Master 
Vessel

Source 
Vessel

Communication 
Network Kietta est un société technologique

française basée à Marseille et à la
Seyne sur Mer qui conçoit et opère
des systèmes d’acquisition de
données sismique en mer en
utilisant des USV.

Ces USV sont utilisés:

▪ Pour maintenir des capteurs immergés
en position stationnaire,

▪ Pour tracter des équipements.

Utilisation pour les marchés de L’Oil & Gas et des Energies Marines Renouvelables 
(éoliennes posées ou flottantes)
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Cable winch to actively control the 

cable head depth

Lead-in cable (junction 

between seismic cable and 

topside equipment)

Telecom antennas to transmit data

to master vessel while recording and 

enable remote control of the RAV

360 rotating propulsion to ensure 

extreme manoeuvrability

2 power generators for 

propulsion and cable power 

supply (complete 

redundancy)

Fuel tanks for 41 days of 

autonomy between bunkering

Recording Autonomous Vessel (RAV)
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Autres utilisations

Système de détection acoustique

Surveillance maritime

▪ Utilisation d’un RAV comme support intelligeant

▪ Intégration d’un radar, d’une camera et/ou ballon

▪ Déploiement d’une barrière physique anti
intrusion lorsque utilisé en tandem
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ORION-NAVAL.SOLUTIONS
E N G I N E E R I N G  &  S E R V I C E S  F O R  N A V A L  I N D U S T R Y



Développement  de 3  secteurs  d ’act iv i té  depuis  2016

AUTOMATION & 
ELECTRONIQUE MARINE

MCO & OBSCOLENCES

OPERATIONS & 
SUPPORT A LA FLOTTE

AUTOMATION MARINE

PROPULSION 
ELECTRIQUE

OPERATIONS A LA MER

RADIO & TELECOM

MOTORISATION

AMO

ACTIVITE COMMERCIALE 

Avec d is t r ibut ion de nombreuses  marques  premium dans ces  secteurs
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Locaux à for t  potentiel  en petite rade de Toulon :

➢ Visibi l i té exceptionnelle

➢ Sécurité maximale (gardiennage H24 et  accès via  

zone por tuaire)

➢ Des sur faces adaptées:  

❖ 60 m² de bureau « avec vue »

❖ 70 m² de stock et  atel ier

❖ Potentiel  de 200 m² au sol

❖ Roof top « avec vue »  

La bouée Borha 2

OPERATIONS A LA MER
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« L’Amandine »

Vedette à moteur « dronif iée »  :

➢ Télé-opérable (exécution de consignes de 

COG et  SOG) avec inter face ROS disponible

➢ Mâtereau (5m) avec radio 5GHz

➢ Réseau auxi l iaire pour charge ut i le de 

400W avec panneaux solaire

➢ Balise AIS (émetteur) ,  GPS double antenne,  

caméra de l ’avant,  MODEM 4G (VPN)

➢ Cabine aménagée en bureau pour 2 PAX

➢ Port ique arr ière ar t iculé pour mouil ler  des 

charges ut i les

OPERATIONS A LA MER
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EXAVISION en bref

❑ SAS au capital de 610 000 €

❑ PME française indépendante

❑ 1 200 m² de bureaux d’études, de production et de qualification de solutions optroniques pour les missions critiques

❑ Plus de 30 années d’expérience dans les domaines de la Défense, de la Sécurité Intérieure, de l’Industrie et de l’Energie

❑ Business model : fournisseur et/ou co-traitant des intégrateurs systémiers
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Systèmes courte, moyenne, longue et extra-longue portée

Configurations modulaires :

Solutions NEMOSYS pour applications Défense & Sécurité Intérieure
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Solutions NEMOSYS pour applications Défense & Sécurité Intérieure

Applications principales:
• Infrastructures critiques et sites sensibles
• Centres de production d’énergie
• Frontières terrestres et maritimes
• Ports et Aéroports
• C-UAV
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Start-up  
vauclusienne  
née en 2020

Ballons  captifs  
ergonomiques

Missions de  
surveillance  

aérienne longue  
durée

Sites sensibles

Evènements

Feux de forêt



Ballon
ininflammable

Caméra  
orientable et  
transmission  

vidéo

Surveillance  
aérienne  
continue

Facilement  
transportable

Détection  
d'anomalies :  

drones,  
intrusions...

Champ de  
vision de 5 km

Tour de  
contrôle  

temporaire
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Notre solution de sécurisation du plan d’eau

1) Une détection éprouvée
– Senseurs classiques (Radar, AIS)

– Tracking GPS et dispositif de 

signalement des mobiles 

« amis »

– Ballon captif faisant office de 

« tour de contrôle aérienne 

temporaire » 

– Tourelle optronique de 

surveillance panoramique avec 

ralliement automatique et 

tracking des contacts suspects

2) Un système de management 
intégré

– Supervision du plan d’eau

– Analyse comportementale et levée 
d’alerte

– Opération autonome de drones pour 
réaliser les missions de sécurisation 
adaptées aux alertes

3) Un panel de vecteurs 
robotiques

– Drones aériens

– Drones de surface

– Drones sous-marins

aptes à réaliser les missions 

demandées
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Ce document est la propriété de Seaowl Technology Solutions. 

Une détection éprouvée

– Radar, AIS

– Tracker GPS

– Caméras embarquées

– Sonar multifaisceaux

Panel de senseurs Tourelle optronique

– Surveillance panoramique 

– Ralliement automatique

– Classification et tracking des 

contacts suspects

Ballon Captif

– Tour de contrôle 

temporaire

– Vue 360°

– Caractère festif préservé
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Ce document est la propriété de Seaowl Technology Solutions. 

VMAS – Vessel Monitoring & Alert System
– Supervision du trafic et de l'activité sur le plan d’eau

– Management de flottes de navires

– Levée d’alerte sur comportement suspect

DMAS – Drone Monitoring & Alert System
– Système de supervision de drone de sécurité / sûreté

– Suivi de situation tactique, création et suivi de missions

– Contrôleur multi-drones pour missions de sûreté / sécurité

– Déclenchement automatisé de missions sur comportement suspect

– Missions de patrouille, escorte, identification, dissuasion, interposition

– Guidages auto-adaptatifs pour navigation sécurisée

Un système de management intégré
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Ce document est la propriété de Seaowl Technology Solutions. 

Les vecteurs robotiques

– Surveillance périmétrique

– Missions de détection, 

classification et identification 

d’objets sous-marins (senseurs 

embarqués, ROV intégré)

Seacat (Subsea Tech) Amandine (ONS)

– Vedette dronisée

– Missions de patrouille, 

identification ou 

intervention

RAV (Kietta)

– Bouée dronisée

– Déploiement autonome 

d’une barrière maritime 

anti-intrusion

UAV Hex H20

– Drone amphibie

– Mêmes patterns de 

missions que les 

drones de surface
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Ce document est la propriété de Seaowl Technology Solutions. 

Scénarios de démonstration

Objectifs
– Répondre aux scénarios du cahier des charges

– Démontrer l’interopérabilité de drones de toutes sortes

– Illustrer l’ensemble des capacités de la solution proposée

– Démontrer la complémentarité des moyens et l’adaptabilité 
de la solution

Les séquences démontrées
– Connaissance de la zone d’emploi

– Mise en œuvre de l’ensemble de senseurs à terre et embarqués

– Missions de patrouille et protection

– Gestion des intrusions dans la zone
– Détection, classification, identification de l’intrus

– Déclenchement missions de « dissuasion »

– Inspection sous-marine / Escorte navire sortie de zone

– Attaque hostile
– Déploiement de la barrière anti-intrusion
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